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11. Seznam Kratic

A/D
ACSL
ADT

Al

ANSI
API

APO
CACE
CACSD
CAM
CAQA
CASE
CCITT
CIM
CIMOSA
CIP

CM
COCOMO
CORBA
CPU
CSCW
CSMA/CD
CSSL

D

D/A
DAO
DDE
DIN
DMC
DYMOLA
EIA

analog/digital

Advanced Continuous Simulation Language
Abstract Data Type

Artificial Intelligence

American National Standards Institute
Application Interface

aplikativna programska oprema
Computer Aided Control Engineering
Computer Aided Control Systems Design
Computer Aided Manufacturing
Computer Aided Quality Assurance

Computer Aided Software Engineering

Comité Consultif International de Télegraphie et Téléphonie

Computer Integrated Manufacturing

Computer Integrated Manufacturing Open System Architecture

Computer Integrated Processing
Configuration Management

Constructive Cost Model

Common Object Request Broker Architecture
Central Processing Unit

Computer Supported Cooperative Work
Carrier Sensing Multiple Access / Colision Detection
Continuous System Simulation Language
differential

digital/analog

Data Access Objects

Dynamic Data Exchange

Deutsche Industrie Normen

Dynamic Matrix Control

Dynamic Modelling Laboratory

Electrical Industries Association
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EPROM
ES

FBD
GERAM
GPC
HW

IEC
IEEE
IL
IMC
ISO
LAN
LD
LED
LP
MAC
MATLAB
MBPC
MBSE
MIS
MOS
ODBC
OLE
OPC

P

PB

PC
PCA
PD

PI

PID
PLC
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Erasable Programmable Read-Only Memory
Expert Systems

Function Block Diagram

Generalised Enterprise Reference Architecture Model
Generalized Predictive Control

Hardware

integral

International Electrotechnical Commission
Institute of Electrical and Electronics Engineers
Instruction List

Interval Model Control

International Standardization Organization
Local Area Network

Ladder Diagram

Light-Emitting Diode

Linear Programming

Model Algorithmic Control

Matrix Laboratory

Model Based Predictive Control

Model Based Software Engineering
Manufacturing Information System

Metal Oxide Semiconductor

Open Data Base Connectivity

Object Linking and Embedding

OLE for Proces Control

proportional

Proportional Band

Personal Computer

Principal Components Analysis
proportional — differential

proportional — integral

proportional — integral - differetial

Programmable Logic Controller



ROM
SCADA
SDLC
SIMCOS
SQL

ST

SW
TPM
VDE
VDI

programabilni logi¢ni krmilnik
Program Organisation Units
Quality Assurance

Quadratic Dynamic Matrix Control
Rapid Application Development
Random Access Memory

Read Only Memory

Supervisory Control and Data Acquisition
Synchronous Data Link Control
SIMulation of Continuous Systems
Structured Query Language
Structured Text

Software

Total Productive Maintenance
Verein Deutscher Electrotechniker

Verein Deutscher Ingenieure
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12. Slovar izrazov in stvarno kazalo

A/D pretvornik, 405
elektronska naprava za pretvorbo iz analogne v digitalno (diskretno) obliko
signala
adaptivna regulacija, 289
regulacija, ki se sproti prilagaja spremembam procesa (v najsirSem smislu se
prilagaja spremembam strukture in parametrov)
aktivnost, 105
dejavnost, katere posledica je spremenjeno stanje neke zamisli, naérta, objekta,
itd.
aktivnosti delovanja, 106
aktivnosti, ki potekajo od zagona in uvajanja sistema pa do njegove upokojitve
aktivnosti upravijanja, 106, 108
aktivnosti, ki postavljajo ¢asovne, finan¢ne, kadrovske, ekonomske, pravne in
druge okvire za uspesno realizacijo projekta
aktivnosti vodenja, 108
aktivnosti, ki zagotavljajo, da bo sistem narejen v skladu z vsemi zahtevami
aktuator, 531
naprava, ki sorazmerno z velikostjo krmilnega/regulirnega signala povzro¢i
mehanski premik ali zasuk, s katerim nato vpliva na konéni izvrs$ni élen
alarm, 589, 592
sporoditev prisotnosti nedovoljenih, napa¢nih oziroma nevarnih stanj procesa
analiza glavnih komponent, 219
statisti¢na metoda, ki izlo€i bistveno informacijo iz procesa s pomocjo
kompresije izmerjenih podatkov oz. njihove transformacije v nekaj znacilnih
spremenljivk, ki jih imenujemo zadetki
antropocentric¢nost, 168
naravnanost na ¢loveka, ki uposteva ¢loveske in druzbene vidike
arhitektura (programske opreme), 388

mozni elementi programske opreme in njihove medsebojne relacije ter
porazdelitev funkcionalnosti med elementi

arhiviranje podatkov, 85
spravljanje podatkov z namenom kasnej$e uporabe
ASCII koda, 409

ameriski nabor znakov (mednarodno standardiziran ISO-646 American
Standard Code for Information Interchange)

asinhroni prenos, 410

prenos, pri katerem sta sprejemna in oddajna postaja med seboj le deloma
¢asovno usklajena (npr. priblizno enaka frekvenca)
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avtomatika, 36
veda, ki se ukvarja z vodenjem sistemov brez posredovanja €loveka

avtomatska generacija izvrsljive kode, 446, 456
generacija izvr§ljive kode za ciljni raCunalniski sistem neposredno iz
specifikacij

Baud, 411
enota za hitrost prenosa; hitrost enega Baud-a je enaka enemu prenesenemu
signalnemu (ne podatkovnemu!) znaku v sekundi

blok, 205
funkcionalni gradnik simulacijske sheme

Bodejev diagram, 440
je grafi€na predstavitev frekvenénega odziva, v kateri na enem diagramu
podajamo amplitudni in na drugem fazni del frekvenénega odziva v
logaritemskem merilu; uporablja se kot pripomocek za naértovanje sistemov
vodenja

Boolove enacbe, 243
logi€ne enadbe, ki omogoc€ajo izraun logi¢nega stanja s pomocjo Boolove
algebre

cenilka, 275, 323

e matemati¢ni zapis podanih zahtev oz. kriterijev
e pokazatelj kvalitete (regulacijskega) sistema
centralizirano vodenje, 603

nacin raunalniskega vodenja procesa, kjer se algoritem vodenja nahaja na
enem (centralnem) raunalniku, ostali ra¢unalniki so temu podrejeni in le
izvajajo ukaze centralnega raCunalnika

CIM, 597, 610

celovito ra¢unalnisko podprto vodenje proizvodnje in poslovanja, smotrna
uporaba informacijskih tehnologij na vseh nivojih vodenja v podjetju
CIMPLAN, 146
ena od priporo€ljivih metod za izdelavo strategije pri uvajanju tehnologije
vodenja
CSSL, 432

standard za digitalne simulacijske jezike
D clen, 267
diferencirni ¢len, pohitri delovanje, poveéa dusenje
D/A pretvornik, 406
elektronska naprava za pretvorbo iz digitalne (diskretne) v analogno obliko
signala
DDE, 488
mehanizem za izmenjavo podatkov med dvema aplikacijama
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dekompozicija — objektna, 372
postopek razélenjevanja vseh identificiranih objektov sistema, kjer z ustreznimi
modeli za vsak objekt dolo€imo njegova mozna stanja, za vsako stanje pa
operacije, ki jih objekt izvaja

dekompozicija — procesna, 369

postopek razélenjevanja sistema od splosnih zna€ilnosti proti podrobnostim,
kjer so za vsak nivo abstrakcije prikazane procesne, Casovne in podatkovne
dimenzije z ustreznimi modeli

delitveni postopek, 210

postopek za simulacijo prenosnih funkceij
delovna tocka, 258

obratovalna to¢ka reguliranega procesa
delovni program, 492

program, ki ga za dani mikroraunalniski regulator izdela uporabnik —
programer; je v najveéji mozni meri prilagojen konkretnemu problemu vodenja

DERIV, 428
programski modul za ovrednotenje odvodov
deviacijski model, 258
obi¢ajno linearen model procesa, ki velja v 0Zji okolici delovne tocke
diagram poteka, 245
grafi¢na predstavitev zaporedja dogodkov v blokovni obliki
diagram prehajanja stanj, 63
diagram, ki opisuje prehode med €asovno sledeéimi stopnjami v postopku
izvajanja procesa
diagram vodenja, 218

diagram, ki ponazarja fluktuacijo merjenih vzorcev in nakazuje morebitni
odklon od nominalnih vrednosti

digitalna simulacija, 426
simulacija s pomocjo programskega paketa na digitalnem raunalniku
digitalni komunikacijski kanal, 408

sistem naprav in signalnih povezav, ki omogoc¢a prenos digitalnega podatka od
izvora k ponoru (uporabniku)

dinamicni sistem, 17
sistem z interno energijo, struktura z aktivnostmi
direktna optimizacija ,324

izkustveno iskanje optimalne to¢ke obratovanja neposredno na procesu (brez
uporabe modela)

direktno delovanje, 278

regulirna veli¢ina se veca, ¢e se regulirana veli¢ina manjsa
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diskretni dogodek, 314
prehod iz enega diskretnega stanja v drugo
diskretni proces, 67

proces, pri katerem nastopajo posamezni objekti, ki jih preoblikujemo,
sestavljamo, transportiramo, skladis¢imo

diskretno stanje, 241, 242
nabor stanj vhodnih, izhodnih in notranjih pomnilniskih elementov krmilja
distribucijski proces, 65

proces, pri katerem se snov, energija ali informacije prenasajo iz enega na
drugo mesto

domena, 385
druzina podobnih izdelkov ali sistemov

ekonomika sistema za vodenje, 153
znanje in metode za vrednotenje upraviéenosti investicije ter za vrednotenje
gospodarskih u¢inkov delovanja sistema za vodenje

ekspanzionzem, 39

ideja, ki pravi, da je sisteme, dogodke treba obravnavati kot celote, ki so deli
ve€jih celot, in da so pomembne predvsem relacije med posameznimi deli

eksperimentalno modeliranje (identifikacija), 185

najvec€krat ocenjevanje parametrov modela na osnovi meritev vhoda in izhoda
sistema

ekspertna lupina, 476
ekspertna lupina je orodje, ki podpira razvoj ekspertnih sistemov
ekspertni sistem, 356,476
e  ckspertni sistemi so ra¢unalniski programi, ki resujejo probleme s pomocjo
znanja z nekega obi¢ajno ozkega problemskega podrocja in se pri tem obnaSajo
podobno kot ljudje — eksperti

e je simboli€no zapisano znanje in mehanizem, s katerim pridemo do njega
elektromagnetni induktivni merilnik pretoka, 523

merilni sistem za merjenje pretoka na osnovi merjenja inducirane napetosti pri
pretoku prevodne tekoéine skozi magnetno polje, vzbujano s pomogjo
elektromagneta

energijski proces, 64

proces, v katerem se pretvarja, transportira ali skladi$éi energija
enkapsulacija, 464,470

princip zapiranja podatkov in nad njimi dovoljenih operacij v module
entiteta, 61

objekt; razred ali skupina objektov; kar je oz. obstaja (v nasprotju z lastnostjo
ali relacijo)
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ergonomika, 167
antropometrija, osvetlitev, klima in zvoéne obremenitve v delovnem okolju
evolucijski prototipi, 459
podmnozica prototipov, ki jih korakoma izboljSujemo; pri vsakem naslednjem
koraku ohranimo bistveni del predhodnika
faktorji uspesnosti, 142
stvari, ki morajo pravilno potekati, &e Zelimo, da nekaj uspe
faza, 103
obdobje izvajanja aktivnosti v projektu med enim in drugim delnim rezultatom,
del zivljenjskega cikla
faza inicializacije, 250
zaporedje dogodkov, ki pripelje krmilje v za€etno stanje
funkcionalno prilagajanje, 127
faza zaCetnega obratovanja sistema, v kateri odpravljamo napake, optimiramo
parametre in funkcije in opravimo prevzemni preiskus
funkcionalno vzdrzevanje, 131
vzdrzevanje, ki izbolj$uje osnovne karakteristike sistema
fazni pristop, 458
tudi model zivljenskega cikla; delo na razvoju se razdeli na mnozico faz
zivljenskega cikla (analiza, naCrtovanje, implemetnacija, preiskusanje); od
narocila do produkta potrebujemo nadeloma en prehod &ez vse faze
FBD, 503

funkcijski blokovni diagram je standardizirani programski jezik krmilnikov za
programiranje blokovnih shem

funkcija, 37, 75
pojasnjuje kaj sistem dela
funkcija aktivacije, 341
je funkcija, ki povezuje vse vhodne signale v procesno enoto z njenim izhodom
Sfunkcijski blok, 494
programski gradnik, s pomoc¢jo teh gradnikov uporabnik programer izdela
delovni program regulatorja; dolo€en funkcijski blok je tovarnisko izvedeni
podprogram, ki izvaja dolo¢eno funkcijo (npr. PID regulator, sestevalnik,
logi¢ni IN, itd.)
genetski algoritem, 358
je interaktiven optimizacijski postopek, ki temelji na nacelu naravne selekcije
grafiéni polformalni modeli, 446

grafiéni modeli, kjer so za vse grafi¢ne elemente in njihove povezave dologena
pravila, ki niso zapisana v matemati¢ni obliki (npr. diagrami toka podatkov,
diagrami prehajanja stanj, itd.)

hibridni sistem, 313
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dinamiéni sistem, v katerem nastopajo tako zvezne kot diskretne spremenljivke,
njihov potek pa opisujejo enaébe, ki so odvisne od obeh vrst spremenljivk

hibridno vodenje, 88, 97, 313
e vodenje, ki vklju€uje tako zvezno vodenje kot logi€no odlo€anje
e povezava sekvenénega vodenja in regulacije
I élen, 267
integrirni ¢len, odpravlja pogresek v ustaljenem stanju
identifikacija, 292

postopek doloéitve modela procesa na osnovi opazovanja oz. meritev njegovih
vhodov in izhodov

identifikacija napake, 226
ugotavljanje intenzitete in Casovnega poteka napake; sledi zaznavanju napake
IEC 1131, 501

standard mednarodne elektrotehniske organizacije za odprte sisteme
avtomatizacije

if-then pravila, 345, 348

omogocajo sklepanje in izmenjavo informacije znotraj teorije mehke logike
ikona, 205

grafi¢na predstavitev bloka
IL, 504

instrukcijska lista je zbirniku podoben standardizirani programski jezik
krmilnikov, primeren predvsem za manjSe aplikacije

indirektna metoda, 208

temeljni simulacijski pristop, ki vodi do reSevanja diferencialnih enacb z
zaporedno integracijo

induktivno breme, 550
breme, pri katerem elektriéni tok povzro€i nastanek magnetnega polja z vi§jo
energijsko zmogljivostjo; pri teh bremenih je kriti€en izklop, ko je potrebno
shranjeno magnetno energijo ustrezno porabiti

informacijski proces, 64

inicializacija recepta, 327
prilagoditev parametrov recepta na osnovi znanih odstopanj vhodnih
spremenljivk pred pri¢etkom Sarze

INTEG, 428
programski modul za integriranje odvodov

integralski pobeg, 277

problem, ko zaradi I &lena v regulacijskem algoritmu dobimo nihanja
regulirane veli¢ine

interaktivni sistem, 305

654



sistem s kriznimi interakcijami

intervencijsko vzdrzevanje, 131
odpravljanje napak in okvar na sistemu

ITAE, 284
tip integralske cenilke (integral time absolute error)

izdelovalni proces, 66
proces, pri katerem se obdelovani material preoblikuje, njegova sestava pa se
ne spreminja

izvedba, 122
izgradnja; faza v zivljenjskem ciklu, v kateri je poudarek na fizi€ni realizaciji
nekega sistema ali procesa

izvrsni element, 248
element lestviénega vezja, ki predstavlja nek izhodni element krmilja in je
pogojen s trenutnim diskretnim stanjem krmilja

izvrsni sistem, 99, 256, 530

e sistem, ki sorazmerno z velikostjo regulirnega signala uravnava energijske ali
masne tokove vodenih procesov ter pozicijo procesnih elementov
e sistem, s katerim je mogocCe v procesu povzro€iti spremembo v pretoku

energije ali snovi

kakovost sistema za vodenje, 142
obsega njegovo udinkovitost, zanesljivost, hitrost, moznost vzdrZzevanja in
enostavnost uporabe

kapacitivno breme, 551
breme, ki je sposobno hraniti vedji elektrostati¢ni naboj oziroma energijo; je
problematiéno pri vklopu, ko potrebujemo zelo velik elektriéni tok

kaskadna regulacija, 280, 573
najpogosteje uporabljena oblika ve€zanéne regulacije

kibernetika, 34
veda, ki se ukvarja s §tudijem vodenja in komunikacij v zivih bitjih in tehniénih
sistemih

koda, 409
nabor znakov, s katerimi pri procesu kodiranja zamenjujemo znake izvornega
sporo€ila, pri de-kodiranju pa zamenjavo opravimo v enoli¢ni obratni smeri; z
uporabo kode lahko poenotimo obliko prenasanih sporo€il, dosezemo ve¢jo
zanesljivost prenosov, itd.

kombinacijska logika, 243
preklopno vezje brez pomnilniskih elementov, ki daje pri dolo€eni kombinaciji
vhodov vedno enako binarno vrednost na izhodu

kompletnost, 446
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lastnost polformalnega modela, ki prikazuje stopnjo upostevanja predpisanih
pravil modela

komunikacijski protokol, 415
postopek, po katerem se oddajne in sprejemne postaje, med seboj povezane s
komunikacijskim kanalom, “dogovorijo”, zaénejo, prenesejo, preverijo in
zakljucijo prenos sporo¢ila od sprejemne k oddajni postaji

komunikacijski sistem, 99
sistem za prenos informacij

konéni avtomat, 315

asinhrono sekven¢no logiéno vezje, ki ima konéno $tevilo logiénih stanj;
abstraktni matematiéni model tak$nega vezja

konéni izvrsni élen, 532
zakljuéni element v regulacijski zanki, ki neposredno uravnava energijski ali
masni pretok vodenega procesa oz. pozicijo procesnih elementov

konéno stikalo, 546, 565
stikalo, ki se vklopi ali izklopi takrat, ko del naprave doseze enega izmed
dolo¢enih polozajev, npr. zaéetni, konéni, vmesni ali delovni

konfiguriranje, 492, 573

e enako kot programiranje; v primeru mikrora¢unalniskih regulatorjev to pomeni

prilagoditev oziroma izdelavo delovnega programa s pomocjo nastavljanja
programskih stikal, parametrov, povezovanja funkcijskih blokov

e dolocanje nacina delovanja regulatorja (opredelitev funkcij in vrednosti
parametrov)
kontaktor, 546

mocnostni rele z veliko vklopno in izklopno zmogljivostjo, ki vklaplja tokove
10, 16, 25, 40, 100, 200, 400, 1000A in ve¢ pri napetostih 24V, 220V, 380V,
1000V in ved

koordiniranje, 92
usklajevanje med razliénimi postopki, rezimi obratovanja, potrebno opremo,
itd.

korekcija recepta, 327

prilagoditev parametrov recepta na osnovi detektiranih odstopanj procesnih
spremenljivk med potekom Sarze

kriticni odsek, 472

del programa, ki ga sme izvajati le en proces hkrati, najpogosteje gre za del
programa, ki obravnava skupne, a nedeljive vire

krizna povezava, 303
vpliv vhoda na neistolezni izhod
krmilje, 242
skupek elementov, ki omogog¢a prehode med diskretnimi stanji
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krmiljenje, 279
odprtozanéno vplivanje na proces
kvalitativni model, 231

predstavitev stati¢nega ali dinami¢nega delovanja realnega sistema na
simbolien na€in z uporabo kvalitativnih formalizmov

kvantitativni model, 230

predstavitev realnega sistema/procesa (statiéno, dinami¢no) s pomocjo relacij
med vhodnimi in izhodnimi veliinami ter stanji procesa na osnovi
kvantitativnih matemati€nih izrazov

lestvicni diagram, 246, 500, 504, 561
e grafi¢na predstavitev zaporedja krmilnih akcij v obliki lestve; vsaka precka
predstavlja eno krmilno akcijo

e grafi¢ni simbolni ekvivalent relejne logike, realiziran s programsko opremo na
programabilnem logi¢nem krmilniku

lezenje, 228
napaka, ki se razvija pocasi (npr.: obloga na ceveh)
lingvisti¢na spremenljivka, 347
je definirana na doloceni problemski domeni in ji pripadajo doloCene
lingvistiéne vrednosti
lokalizacija napake, 226
ugotavljanje tipa napake in mesto pojavitve; sledi zaznavanju napake
majhna napaka, 225
napaka majhne intenzitete (npr.: pusanje posode)
marker, 249
notranje stanje krmilnika
materialni proces, 64
proces sekvenéne narave, v katerem se pretvarja, transportira ali skladis¢i snov
medsebojno izkljucevanje. 472
relacija med procesi, ki prepoveduje hkratni vstop ve¢ kot enega procesa v
kritiéni odsek
mehanizem, 37, 75
pojasnjuje kako sistem deluje
mehka logika, 345
e  pomeni razsiritev klasi¢ne logike in je bila razvita zaradi kvalitativnega
opredeljevanja informacije; v mehki logiki ne definiramo samo popolne
veljavnosti ali pa popolne neveljavnosti, kot je to v primeru klasi¢ne logike,
temve¢ tudi vmesne stopnje veljavnosti
e pravilnost vsake izjave, definira kot relativno stopnjo, ki je definirana z realnim
Stevilom med 0 in 1
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mehka mnoZica, 346
je mnozica elementov, ki pripadajo mnozici z doloéeno mero pripadnosti
mehki operatorji, 347
omogocajo relacije med mehkimi mnozicami; splos$no definiramo mehke
logi€ne operatorje na naslednji nadin: mehki presek ali konjunkcija (AND),
mehka unija ali disjunkcija (OR) in mehki komplement (NOT)
mehki regulatoryji, 349
so regulatorji, ki temeljijo na principu if-then pravil
merilni pretvornik, 517
naprava za pretvorbo signala tipala v signalno obliko, primerno za prenos na
daljavo
merilni sistem, 98, 256, 515
e naprava, instrument, ki jo sestavljata tipalo in merilni pretvornik
e sistem za zajemanje, pretvorbo in predobdelavo podatkov
metoda programskega inzenirstva, 360

urejena mnozica konceptov in tehnik za izvajanje aktivnosti Zivljenjskega cikla
programske opreme

metoda Ward-Mellor, 373

strukturna metoda za analizo in nadrtovanje sistemov realnega ¢asa
(programske opreme za sisteme realnega ¢asa)

model, 174
poenostavljena predstavitev realnega sistema, ki zajema le aspekte sistema,
pomembne s stalis§¢a namena modeliranja

model COCOMO, 362
metoda za cenovno vrednotenje programskega proizvoda

modelno referencni adaptivni sistemi, 291

sistemi, ki za sintezo adaptivnega vodenja uporabljajo referencni model, ki
vsebuje Zelene lastnosti zaprtozanénega obnasanja sistema

modul, 469

programska enota, ki vsebuje podatke in operacije, preko katerih okolje lahko
dostopa do podatkov

monitor, 472

strukturirani mehanizem, ki zdruzuje lastnosti modula in medsebojnega
izkljuéevanja (medsebojno izkljucujoéi dostop do podatkov in to samo preko
vnaprej definiranih operacij)

motnja, 229, 256

e nezazelen vpliv okolja na regulacijski sistem

e (obc¢asno) odstopanje v izpolnjevanju zahtevanih funkcij procesa
multivariabilni sistem, 300, 301

sistem z ve¢imi vhodi in ve€imi izhodi

658



nacela programskega inzenirstva, 360

nacela, katera morajo biti uposStevana v zivljenjskem ciklu programske opreme,
da bo ta zanesljiva, u€inkovita in ekonomiéna

nacrtovanje, 37, 119
e zavestna namenska aktivnost, katere rezultat naj bi bilo neko stanje, ki prej ni
obstajalo in naj bi izbolj$alo nezadovoljivo sedanje stanje
e fazav zivljenjskem ciklu, v kateri je poudarek na izdelavi naértov
nadzor, 214
funkcija, ki je visje od spremljanja; poleg ugotavljanja stanja procesa med
drugimi funkcijami vkljucuje Se posredovanje (prozenje akcij) v primeru
napak
nadzorovano ucenje, 342
uéenje pri katerem poznamo vhodne in zelene izhodne signale iz umetne
nevronske mreze
namen sistema, 37, 75
pojasnjuje zakaj oziroma zaradi ¢esa sistem dela to kar dela; kaj je smisel
njegovega obstoja
napaka, 228
vzrok za odstopanje v delovanju procesa
napetostni vir, 398

elektriéna ali elektronska naprava, ki na svojem izhodu daje signalu sorazmerno
elektriéno napetost, katera je le malo odvisna od ustrezne obremenitve

naravno slabljenje, 408
izguba energije signalov pri prenosu preko fiziénih medijev; podamo ga lahko
kot razmerje med oddano in sprejeto mocjo signala na dolzinsko enoto;
povzrocajo ga upornosti vodnikov, dusenje in razsiritev elektromagnetnega
valovanja, ne€istoce v opti€nih vodnikih, itd.

nastavitveno obmodje ventilov, 543

razmerje med pretokom polno odprtega ventila in najmanj$im pretokom skozi
ventil, ki ga je Se mogoge brez tezav nastaviti

neinteraktivni sistem, 302
sistem brez kriznih interakcij
nenadna napaka, 228

napaka, ki se nenadoma zgodi in je potem ves €as prisotna v procesu (npr.
kratek stik)

neparametricni model, 179

prikaz dinamike sistema s pomocjo odzivov (ali kaksnih drugih karakteristik) v
¢asovnem in frekvenénem prostoru za zvezne in diskretne sisteme

netehniski vidiki, 142
zajemajo tiste vidike, ki poleg tehnoloskih kljuéno vplivajo na uspesnost
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uvajanja tehnologije vodenja
obéasna napaka, 228

napaka, ki po nekem €asu samodejno izgine (npr.: slabi kontakti, obloga
apnenca na stenah toplotnega izmenjevalnika)

obdelava podatkov, 85

izvrSevanje sistematiénega zaporedja operacij na podatkih
obratovanje, 129

faza v zivljenjskem ciklu, v kateri sistem deluje oz. opravlja svojo funkcijo
obravnavanje izjem, 584

aktivnosti, ki omogoc€ajo pravilno in nemoteno delovanje ra¢unalniskega
sistema ob nastopu posebnih dogodkov

ocenjevano ucenje, 342

uenje pri katerem poznamo vhodne signale in kvalitativno oceno Zelenega
izhodnega signala iz umetne nevronske mreze

ODBC, 488

splosno sprejet standard za dostopanje do podatkovne baze, ki omogoca
vzpostavitev povezave s podatkovno bazo, transakcije, itd.

odkrivanje napak, 95, 217, 226
e ugotavljanje kaj je narobe s procesom ali opremo; diagnostika
e izraz, ki zdruzuje lokalizacijo in identifikacijo napake
odprtozanéno vodenje, 27
nacin vodenja, pri katerem vplivamo na vhode sistema ne da bi sproti
preverjali, kaj se dogaja z izhodi
ojacevalni in fazni razlocek, 442

sta merili, ki povesta v kak$ni meri je sistem zaprtozanéno stabilen ali
nestabilen

oklapljanje, 402
postopek za zas€ito signalnih vodnikov in naprav pred vplivi spreminjajo¢ih se
elektri¢nih polj; zajema uporabo elektriénih vodnikov in kablov, obdanih s
kovinskim opletom ali ovojem, uporabo kovinskih ali metaliziranih ohisij ter
ustrezen odvod prestreZenega toka v nadzorovan ponor

okvara, 225
trajna prekinitev sposobnosti procesa ali dela procesa za izvajanje pri¢akovane
funkcije pod predvidenimi pogoji delovanja

OLE Automation, 462
podmnozica OLE, poudarek je na komunikacijskih protokolih, ki omogocajo
izvajanje funkcij eksternih programov

opazovalnik stanj (observator), 221

algoritem, ki iz izmerjenih podatkov procesa rekonstruira nemerljiva stanja
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procesa

OPC, 488
objektni standard, ki je prirejen za podro¢je vodenja procesov in vkljucuje
funkcije za manipuliranje z zgodovino podatkov, s komunikacijskimi
procesnimi vmesniki, itd.

operater, 588
oseba, ki nadzoruje, vodi in upravlja dolo¢en tehnoloski oziroma proizvodni
proces

operaterski pult, 568
enota za povezavo krmilnika z operaterjem

operativna faza, 251
zaporedje dogodkov, ki sestavljajo nek tehnoloski proces

opredelitev zahtev, 109
faza v zivljenjskem ciklu, v kateri se opredeli predvsem kaj je treba narediti in
zakaj

opticni sklopnik, 547
integrirano vezje, ki ga sestavljata oddajna infrardeca svetleéa dioda,
sprejemna foto-dioda ali foto-tranzistor ter napetostna zapora, ki je pogosto
steklena in preprecuje, da bi med sprejemnim in oddajnim delom pri napetostih
do 1500V (3000V, 15000V, ...) tekel elektri¢ni tok

optimiranje, 321
postopki vodenja, s katerimi vplivamo na ¢im bolj optimalno delovanje
procesa, t.j. neposredno na ekonomske rezultate obratovanja (profit oz. izplen)

optimizacija, 275, 323
(racunalniski) postopek, ki izraCuna parametre, pri katerih je vrednost cenilke
optimalna

organizacijsko inoviranje, 147, 162
proces preurejanja postopkov dela, organizacije dela ali/in na¢ina
organiziranosti delovne enote oziroma podjetja, ki privede do veéje
gospodarske u€inkovitosti; ta proces pogosto nastopa ob uvajanju
informacijskih tehnologij oz. tehnologije vodenja, zato ga je potrebno
upostevati pri naértovanju nove tehnologije

orodja CASE, 445, 448
programska orodja, ki poenostavljajo uporabo metod programskega inZenirstva
v projektih

orodja SCADA, 484
programska orodja, ki podpirajo razvoj in izvedbo aplikacij na nadzornih
ra¢unalniskih sistemih in omogo¢ajo operaterju vpogled in poseganje v
delovanje procesa v realnem ¢asu; sodobna SCADA orodja podpirajo Siroko
paleto funkcij, t.j. zbiranje podatkov, spremljanje, prikaz in delovanja procesa,
alarmiranje, arhiviranje podatkov in generiranje porogil
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osnovno vodenje, 90
vodenje, ki je namenjeno ugotavljanju in vzdrzevanju dolo€enega stanja
procesa in naprav

ozemljevanje, 403
varnostni ukrep, ki prepre€uje, da bi napetost med izpostavljenimi deli naprav, ki
se jih je mogoc€e dotakniti, in “univerzalnim” potencialom zemlje presegla
zivljenjsko varni nivo; gre za elektriéno povezavo med ohisji (oklopi) naprav in z
za to namenjenimi elektrodami, zakopanimi pod zemeljsko povr§ino

P clen, 267
proporcionalni €len (temeljni del regulacijskega algoritma)

parameter programa, 492
spremenljivka, ki lahko zavzame poljubno $teviléno vrednost na dolo¢enem
intervalu; dolo8en parameter definira delovanje regulatorja oziroma dotiénega
funkcijskega bloka (npr.: proporcionalno ojacenje regulatorja, éasovna
konstanta filtra, zgornja meja omejilnika)

parametric¢ni model, 176
opis dinami¢nega sistema v obliki matemati€ne relacije

PB, 266
proporcionalno obmocje P regulacije, obmocéje regulirane veli€ine, ki izkoristi
celotno obmogje regulirne veli€ine

Petrijeva mreza, 315
graf, ki ga sestavljata dve vrsti vozli§€: mesta in prehodi; vozlis€a so povezana
z usmerjenimi povezavami tako, da so povezana vedno le vozlis¢a razliénih
tipov; mesta predstavljajo operacije ali stanja v sistemu, prehodi ponazarjajo
dogodke

PID regulacija, 265
proporcionalno-integrirno-diferencirna regulacija

pogojni element, 247
element lestvi€nega vezja, ki predstavlja stanje nekega vhodnega, izhodnega ali
notranjega elementa krmilja in s tem vhodni pogoj za izvrsni element vezja

pomicno obzorje, 297
dasovni interval v katerem predikcijski regulator ovrednoti vrednost kriterijske
funkcije, ki definira kvaliteto vodenja in je definiran relativno na trenutni ¢as,
zato se pri sprotni regulaciji premika

ponovna uporabljivost, 383, 384

uporaba gradnikov, postopkov ali znanja iz obstoje¢ih sistemov pri gradnji
novih

poskusno obratovanje, 113
faza, v kateri sistem obratuje pod posebnimi pogoji, ki omogoc¢ajo natanénejse
spremljanje delovanja in laZje uvajanje osebja
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POU, 502

programske organizacijske enote so sestavni del programov vodenja, napisanih
po standardu IEC 1131.3

povratnozancni princip vodenja, 29
nacin vodenja, kjer se dejansko stanje na izhodu sistema primerja z Zelenim
stanjem, razlika pa povzro€i akcijo, ki popravlja dejansko stanje
pozicioner, 532

naprava za uravnavanje pozicije ali zasuka krmilnih drogov ali vzvodov pri
razliénih aktuatorjih
prediktivna regulacija, 296
vodenje, ki pri dolo€anju (izraunu) regulirne veliine uporablja napoved
regulirane veli€ine, ki obi€ajno temelji na modelu procesa in na modelu moten;j
prekinitveni zahtevek, 585

signal, ki opozarja racunalnik, da se je dogodil nek ¢asovno nenapovedljiv
dogodek, ki zahteva trenutno obravnavo

preklop roéno/avtomatsko, 277
preklop iz roénega vodenja (izvaja operater) v vodenje s pomo¢jo
regulacijskega algoritma (raunalnika)

prekoraditev obsega, 584

rezultat neke aritmeti€éne operacije preseze obseg pomnilnika, ki je bil
predviden za vpis rezultata

prenosni medij, 412
elementi, ki omogocajo prenos signalov na daljavo, med njimi predvsem
elektriéni vodniki, elektriéni (oklopljeni) kabli, radijski sistemi, opti¢na vlakna,
itd.

pretvorbeni proces, 66
proces, v katerem tece fizikalno-kemijska pretvorba snovi

preventivno vzdrzevanje, 131

to so opravila in dela, katerih namen je izboljSanje operativnosti in
zmanjSevanje moznosti za nastajanje okvar sistema

prikazovanje podatkov, 85, 95
posredovanje podatkov &loveku (pretezno preko video zaslonov) v grafiéni
in/ali numeri¢ni obliki

prilagodljivi recept, 327
vodenje procesa s spreminjanjem parametrov recepta

pripadnostna funkcija, 346

je funkcija, ki definira vsaki to€ki vhodnega prostora pripadajoCo pripadnost v
obliki realnega Stevila med spodnjo in zgornjo mejo pripadnosti

prireditvena tabela, 249

tabela, s katero priredimo racunalniske spremenljivke fizikalnim
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pristop vzporednega nacrtovanja, 142
metoda za naértovanje ¢loveku prijaznih (antropocentri¢nih) tehnoloskih oz.
sociotehniskih sistemov
proces, 17,472
e vsaka kvalitativna in/ali kvantitativna sprememba v odvisnosti od ¢asa -
dinamiéni sistem
e potek, postopek ali dogajanje
e tehnoloski oziroma proizvodni proces, to je preoblikovanje materiala in
energije, ki vodi do dologenih proizvodnih ucinkov, polizdelkov, izdelkov, itd.
proces razvoja programske opreme, 386
niz korakov pri graditvi izdelka (rezultira iz razlik med sistemi v domeni)
procesi, 588
programi, ki se izvajajo socasno ali navidezno so¢asno
procesna abstrakcija, 464, 467, 472
nadin ponazarjanja operacij, ki morajo teci paralelno (so¢asno)
procesni element, 340
je osnovni delec umetne nevronske mreze
procesni parameter, 589
veli¢ina oziroma Stevilo, ki podaja informacijo o velikosti dolo€ene procesne
veli€ine (npr.: temperatura, tlak, nivo, ipd.)
procesni raCunalniski sistem, 99
raCunalnik, ki je prirejen za vodenje procesa
PROFIBUS, 412
standardizirani komunikacijski sistem, namenjen za uporabo pri vodenju
naprav v procesni industriji (nemski standard DIN 19245)
programirljivi logi¢ni krmilnik (PLK), 99, 242. 500, 561
namenski ra¢unalnik, ki po doloenem programu (zaporedju) izvaja krmilne
akcije
programska oprema regulatorja, 393
fiksni tovarnisko vstavljeni podprogram(i) v primeru tovarnisko pred-
programiranih regulatorjev, oziroma nabor funkcijskih blokov v primeru prosto
programirljivih regulatorjev
programski jezik, 464
formalni jezik, v katerem se piSejo raCunalniski programi in je definiran s
sintakso (dovoljeni naéini kombiniranja simbolov jezika) ter s semantiko
(pomen posameznih kombinacij simbolov)
programsko inZenirstvo, 361

sistematiéen pristop k analizi, naértovanju, izvedbi in vzdrZevanju programske
opreme

programsko stikalo, 493

664



spremenljivka, ki lahko zavzame dve oziroma nekaj razli¢nih vrednosti; z
izborom ene izmed moznih vrednosti programskega stikala dolo¢imo naéin
delovanja dologene funkcije, funkcijskega bloka, regulatorja, itd.

proizvodni proces, 65
proces, pri katerem nastaja neka snov, izdelek, energija ali informacija
protokoliranje podatkov, 85

izpisovanje dolo€enih podatkov v dolo€eni obliki ob dolo€enem &asu z
namenom nadzora nad procesom

prototipi za enkratno uporabo, 459
prototipi, ki jih izdelamo kot model izvedbe narodila (komunikacija z
naro¢nikom) ali kot model za oceno izvedljivosti ali oceno kompleksnosti
prototipni pristop, 458
pristop h razvoju programske opreme z nizom prototipov pri éemer je vsak
naslednji bolj izpopolnjen; od naro€ila do produkta je potrebno izdelati
mnozico prototipov vendar pa ni nujno, da prototipni pristop pripelje do
konénega produkta
psiholoski vidiki, 167
mednje sodijo zaznavanje, dojemanje, pomnjenje, odzivanje
razlo€ljivost, 406
najmanjsa sprememba analognega signala, ki jo A/D pretvornik Se lahko zazna;
najmanjsa sprememba analognega signala, ki jo D/A pretvornik s spremembo
digitalne besede Se generira; podajamo jo lahko kot razmerje proti polnemu
obsegu signala ali s Stevilom binarnih utezi (bitov), ki omogoc€ajo tako delitev
razporejanje opravil, 332
¢asovna razporeditev virov, s katerimi zelimo izvrsSiti dolo€en nabor nalog ali
opravil
razvojne aktivnosti, 106
aktivnosti, ki potekajo od zamisli pa do izgradnje nekega sistema oz. procesa
recept, 326
predpisani koraki in pogoji (obi¢ajno pri Sarznem procesu), ki so potrebni za
izdelavo izdelka z Zelenimi lastnostmi
redukcionizem, 39
ideja, da je svet mogoce razumeti in probleme obvladovati z redukcijo,

dekompozicijo in razstavljanjem stvari na nedeljive dele, ki jih potem posebej
obravnavamo

referenca, 573

Zelena vrednost oziroma Zeleni potek dolocene veli€ine procesa
regulacija, 88, 96, 255

povratnozanéno vodenje z namenom, da dosezemo Zelene cilje

regulacija na osnovi modela, 296
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vodenje, ki pri dolo€anju (izracunu) regulirne veli¢ine uporablja model procesa
0z. model motilnih signalov

regulacijsko delovanje, 257
regulator naértan tako, da ¢im bolj odpravlja motnje
regulator, 99, 255
namenska naprava, ki ima funkcijo regulacije (izvaja regulacijski algoritem)
regulirana veli¢ina (vrednost), 255, 573
e veli€ina, ki jo reguliramo; izhod iz procesa, vhod v regulator
e dolocena fizikalna veli€ina procesa (npr.: tlak, pretok, nivo ...), katere vrednost
zelimo regulirati
regulirna veli¢ina (vrednost), 296, 573
e veli€ina, s katero reguliramo; izhod regulatorja, vhod v proces
e fizikalna veli€ina, s pomocjo katere vplivamo na regulirano procesno veli€ino
rele, 550
elektromehanska naprava, pri kateri z elektriénim tokom preko navitja
povzro¢amo, da pride eden ali ve¢ elektri¢nih kontaktov iz mirovnega v
delovni polozaj pri ¢emer med navitjem in kontakti ni neposredne elektri¢ne
zveze
repozitorij, 448, 450
osrednja podatkovna baza v sodobnih orodjih CASE, ki vsebuje vse modele in
relacije med njimi, njihove elemente ter ostale pomembnejse podatke za
upravljanje aktivnosti zivljenjskega cikla programske opreme
residual, 232
pokazatelj napake, ki temelji na odstopanju med merjenimi veli€inami in
veli¢inami izraGunanimi na osnovi modela
reverzno delovanje, 278
regulirna veli€ina se veca, &e se regulirana veli€ina veca
robustnost, 262
neobcutljivost regulatorja na spremembe v procesu ali okolju
samonastavljivi regulator, 293

regulator, ki ob zagonu, 0z. na zahtevo samodejno nastavi svoje parametre (po
enkratni nastavitvi postane regulator nespremenljiv do zahteve za njegovo
spremembo)

samoorganizacijska pravila uéenja, 342

ucenje pri katerem poznamo samo vhodne signale in nevronska mreza sama
dolo¢i preslikave

sekvenéni funkcijski diagram, 252

posplosena grafi¢na predstavitev sekvenénega vodenja, sestavljena iz aktivnih
korakov in prehodov med njimi

sekvenéni proces, 67
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proces, v katerem nastopajo zaporedja razli¢nih med seboj lo¢ljivih stanj
sekvencno vodenje, 87, 96, 241
e vodenje procesa skozi zaporedje diskretnih stanj (pogosto cikli¢no)
e vodenje zaporedja dogodkov
semafor, 472
nizkonivojski mehanizem medsebojnega izklju€evanja, ki je izveden kot
nenegativno celo Stevilo, ki ga procesi spreminjajo izkljuéno preko atomiénih
procedur “Wait” in “Signal”
semi-kvantitativni model, 230

predstavitev statiénega ali dinamiénega delovanja realnega sistema z
zdruzevanjem poznanih kvantitativnih matematiénih relacij in simboliénih
(kvalitativnih) opisov relacij med procesnimi spremenljivkami

servo ojacevalnik, 532

ojadevalnik, ki z ustrezno dinamiéno karakteristiko sestavlja glavni del servo
sistema in dovaja motorju dovolj mo¢i za pospeSevanje v obe smeri gibanja

servo sistem, 532

regulacijski sistem za nastavljanje pozicije ali zasuka, pri katerem pozicija ali
zasuk sledita €asovno spreminjajocemu se Zelenemu signalu

SFC, 502

sekvencéni funkcijski diagram je standardizirani programski jezik krmilnikov
primeren predvsem za sekvenéno vodenje procesov

signalne motnje, 400
signali, ki kot neZeleni vstopajo v signalni sistem preko prevodnostnih poti ali
spreminjajodega se elektriCnega in/ali magnetnega polja

signalni sistem, 398
sklop naprav in povezovalnih elementov (Zic, kablov, opti¢nih vlaken, cevi), ki
omogocajo, da izmerjena ali regulirna velifina ¢im varneje prepotujeta pot od
izvora k ponoru

simptom, 230
odstopanje neke veliéine (izmerjene ali izraunane) od podro¢ja normalnega
delovanja

simulacija, 174, 204
eksperimentiranje z modelom realnega procesa

simulacijska shema, 205
grafiéna predstavitev simulacijskega modela

simulacijski tek, 209, 426
en eksperiment, eno opazovanje

simulacijsko orodje, 425

programska, materialna ali kombinirana oprema, ki omogoda eksperimentiranje
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s pomo¢jo modela

SIMULINK, 435, 439, 445
programski modul za simulacijo v okolju MATLAB

sinhroni prenos, 411
prenos, pri katerem sta sprejemna in oddajna postaja med seboj ¢asovno
usklajena v frekven¢nem in faznem smislu

sistem, 13

e mnozica elementov, ki so medsebojno odvisni in povezani tako, da delujejo kot
celota
e sistem je mnozica elementov, ki imajo medsebojne relacije in relacije z

okoljem

sistem diskretnih dogodkov, 314
dinamiéni sistem, katerega dinamiko opisujemo z nizi diskretnih dogodkov, ki
jih ta sistem generira

sistem realnega casa, 463
sistem, ki se mora na zunanje dogodke odzvati v vnaprej dolo¢enem konénem
¢asu

sistemska filozofija, 25
preorientacija miSljenja in sveta v smislu vpeljave sistema kot nove znanstvene
paradigme (v nasprotju z analitiéno ali mehanistiéno paradigmo klasiéne
znanosti)

sistemska teorija, 18, 24
mnozica konceptov, ki so uporabni za vse sisteme

sistemski tehnolog, 611

oseba, ki ob poznavanju tehnoloskega procesa in z opazovanjem trenutnega
stanja procesa zagotavlja potek proizvodnje v skladu z zastavljenim
proizvodnim planom

sistemsko inzenirstvo, 42
je logiden proces aktivnosti, ki transformirajo mnozico zahtev izhajajoéih iz
dolocene misije oziroma cilja v popolni opis sistema, ki zadovoljuje zastavljeni
cilj na optimalni nacin in zagotavlja, da so vsi vidiki projekta upostevani in
integrirani v celoto

sklad, 584
del naslovljivega pomnilnika, organiziranega kot linearen seznam z
dostopom do podatkov le na vrhu seznama; vpis in branje podatkov je
organizirano tako, da je podatek, ki je bil vpisan v sklad zadnji, prvi
dostopen za Citanje

skladiscni proces, 65
proces, pri katerem se snov, energija ali informacije skladis¢ijo

skladnost, 446
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lastnost polformalnih modelov, ki pove, kako se modeli skladajo z enakimi
ali/in drugimi polformalnimi modeli v okviru polformalne metode

skrivanje informacij, 464, 470
omejeni dostop do podatkov

sledilno delovanje, 257
regulator naértan z namenom, da regulirana veli¢ina ¢im bolj verno sledi Zeleni
veli€ini

slika izhodov, 563
pomnilnik, ki vsebuje stanje digitalnih izhodov

slika vhodov, 563
pomnilnik, ki vsebuje stanje digitalnih vhodov

sofazna napetost, 555
srednja vrednost napetosti vhodnih sponk naprave proti skupni to¢ki naprav
(masi, ozemljitvi)

specifikacije, 114
rezultat preliminarnega naértovanja; faza v zivljenjskem ciklu, v kateri se
okvirno opredeli kako bo stvar delovala in iz €esa bo narejena

splosna teorija sistemov, 24
abstraktna interdisciplinarna znanost, ki skusa najti invariantne lastnosti
sistemov in zakone upravljanja, ki so zna€ilni za ve€ino sistemov

sporocilo, 410
niz znakov, ki lahko poleg koristne informacije vsebuje tudi naslov sprejemne
postaje, naslov oddajne postaje, dodatek za preverjanje pravilnosti prenosa in
sinhronizacijski niz

spoznavnost (opazljivost), 39, 221
znacilnost sistema, da samo na podlagi izhodov dolo€imo notranje stanje in
parametre

ST, 505

strukturiran tekst je visoko nivojski standardizirani programski jezik
krmilnikov, primeren predvsem za kompleksne procedure

stabilnost, 35, 260
e signali v regulacijskem sistemu so omejeni, ¢e so omejeni vzbujevalni
signali
e zmoznost sistema, da se s Casom pribliZzuje neki vrednosti izhoda
strategija razporejanja, 471
strategija dodeljevanja procesorja navidezno sofasnim programom
strategija uvajanja sistemov za vodenje, 146
naj bo sestavni del poslovne in proizvodne strategije podjetja ter naj obsega:
lokacije investicij, vlogo vsakega od sistemov pri doseganju poslovnih ciljev,
razporeditev virov za vlaganja in povezave z drugimi deli proizvodne strategije
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straznik delovanja, 584
elektronsko nadzorno vezje, ki periodi€no nadzoruje pravilnost delovanja
racunalnisSkega sistema

strojno ucenje, 357
je iterativno algoritmizirano iskanje funkcije, ki poveze stanje procesa z
ustreznim dejanjem

struktura, 37, 75
opisuje fiziéne, topoloske, geografske in druge znacilnosti sistema; pojasnjuje
kaj sistem je

strukturirano programiranje, 466, 469
programiranje, pri katerem se uporablja le tri strukture za kontrolo toka:
zaporedje, izbira in ponavljanje

Sarzni proces, 68
kombinacija zveznega in sekvenénega procesa

tehnicni prevzem, 129
formalni prevzem sistema in spremljajoce dokumentacije, po katerem zaéne
teci doba garancije

tehnicni proces, 17
skupek soodvisnih potekov v nekem sistemu, ki rezultirajo v transformaciji,
transportu ali skladi§€enju materije, energije ali informacij

teoreti¢no modeliranje, 184

postopek razvijanja kvantitativno formalnega zapisa sistema, ki predstavlja
matemati¢ni model

teorija vodenja, 34
veda, ki se ukvarja s principi, metodami in postopki za vodenje sistemov s
ciljem reSevanja osnovnih problemov vodenja

tipalo (senzor), 516
primarni element merilnih sistemov, ki sluzi za pretvorbo merjene fizikalne
veli€ine v drugo, najvedkrat elektriéno veli€ino

tiristor, 533
polprevodnisko stikalo za vklapljanje bremen od nekaj A do nekaj 1000A pri
napetostih do priblizno 1000V tiristor prevaja tok le v eni smeri, prevajanje pa
je mogoce sproziti s pomocjo kratkega tokovnega impulza velikosti nekaj
10mA

tokovni vir, 398
elektronska naprava, ki na svojem izhodu daje signalu sorazmeren elektri¢ni tok,
kateri je le malo odvisen od ustrezne obremenitve

topologija sistema, 603

zgradba vecracunalniSkega sistema, s poudarkom na razmestitvi posameznih
raunalnikov in na¢inu izvedbe komunikacijskih povezav med njimi
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transformatorski efekt, 526
motilni signal pri merjenju pretoka z elektromagnetnim induktivnim
merilnikom, ki nastane zaradi medsebojne induktivnosti med vzbujalnim
navitjem in elektrodnim sistemom merilnika

triak, 533, 550

polprevodnisko stikalo, ki za razliko od tiristorja tok prevaja v obe smeri;
tokovne zmogljivosti so obiéajno manjse od tiristorjevih

umetna inteligenca, 610
podro&je raCunalni§tva, kjer pri programiranju uporabljamo algoritme, ki
posnemajo nacela sklepanja in odloéanja, zna€ilna za €loveka

umetne nevronske mreze, 340
so paralelni, obi€ajno nelinearni sistemi sestavljeni iz procesnih elementov
povezanih v mrezno strukturo

univariabilni sistem, 301
sistem z enim vhodom in enim izhodom

upokojitev, 132
faza v zivljenjskem ciklu, v kateri je poudarek na prenehanju delovanja in
odstranitvi sistema oz. procesa

uporabniski program regulatorja, 579
program, ki ga sestavi uporabnik oziroma programer; doloéa nadin delovanja
regulatorja

upravi€enost viaganj, 153
obsega oceno stroskov, oceno koristi in izraCun donosnosti vlaganj v
nacrtovani sistem za vodenje (npr.: hitrost vracanja investicije ali pa interna
stopnja donosnosti)

upravijanje podjetja, 89
nivo v hierarhiji vodenja, ki zajema informacijsko podporo in podporo pri
odlocanju pri poslovnih procesih podjetja

upravljanje proizvodnje, 90
nivo v hierarhiji vodenja, ki se pretezno ukvarja z obvladovanjem logisti¢nih
procesov (predvsem s planiranjem in razvr§¢anjem)

USOMID, 162
sistemska metoda za analizo in optimiranje uéinkovitosti organizacijskega
sistema, npr. ob uvajanju tehnologije vodenja

usposabljanje (za uporabo sistemov procesnega vodenja), 149
vkljucuje nadine, kot so npr.: specialistiéni te¢aji, predavanja, strokovne
delavnice, usposabljanje ob delu oz. ob izvajanju projekta ter je prilagojeno
vrsti kadrov (vodilni, inzenirski, operativno tehni¢ni, netehni¢ni kadri)

ustaljeno stanje, 262

signali v regulacijskem sistemu, ko izzveni prehodni pojav
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varnost, 464
stopnja verjetnosti, da programska oprema ne bo naredila nekaj slabega
varnostne blokade, 89, 90
funkcije, ki preprecujejo akcije nevarne za Eloveka, okolje ali opremo
VEMAS, 168
metoda oz. orodje za vrednotenje antropocentri¢nosti tehnologije
verifikacija, 108, 187
e preverjanje ali se sistem obnasa tako kot smo si zamislili
e preverjanje ali je sistem narejen v skladu s specifikacijami
vidiki uspeha, 142
za celostno oceno uspesnosti uvajanja tehnologije vodenja moramo skupaj
upostevati: uspeh projekta, lastnosti sistema za vodenje in uspesnost njegove
uporabe
vitko upravljanje, 71
koncept reorganizacije upravljanja, ki temelji na popolni usmerjenosti k
stranki, sodelovanju med delovnimi skupinami v splos€eni fleksibilni hierarhiji,
optimizaciji materialnih in informacijskih tokov, nadzoru nad kvaliteto
izdelkov in storitev ter stalnem izboljSevanju

vmesni rezultat, 103
posledica realizacije aktivnosti v doloceni fazi zivljenjskega cikla
vodenje, 25, 33

proces, s katerim vplivamo na delovanje (obnasanje) sistema z namenom, da
dosezemo nek cilj

vodenje postopkov, 91

izpeljava postopka z dolo¢enim zaporedjem akcij, ki so vezane na doloceno
opremo

vodenje procesa, 90

nivo v hierarhiji vodenja, ki je neposredno vezan na fiziéna postrojenja,
naprave in stroje

vodljivost, 35
zmoznost sistema, da ga iz enega stanja pripeljemo v poljubno drugo stanje
vrednotenje (validacija), 108, 188, 495
e preverjanje ali sistem ustreza svojemu namenu 0z, potrebam
e ocenjevanje obnasanja modela glede na sistem
vstavljeni racunalniski sistem, 583

racunalniski sistem, ki je integralni del nekega vecjega sistema in opravlja
specifiéne funkcije v koordinaciji z aktivnostmi ostalih gradnikov sistema

zagon, 113, 126

faza v zivljenjskem ciklu, v kateri Ze zgrajen sistem oz. proces usposobimo za
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redno obratovanje
zajemanje podatkov, 84
od¢itavanje podatkov iz senzorjev
zanesljivost programskega jezika, 464
moznost prepreéevanja in odkrivanja napak
zapah, 248
del krmilja, ki zadrzi stanje tudi ko izklju¢imo vstopni pogoj
zaporedje dogodkov, 245
opis posameznih faz tehnoloskega procesa
zaznavanje napake, 226
zaznavanje prisotnosti napake v sistemu
zvezni proces, 67
proces, kjer se snov, energija ali informacija zvezno pretakajo
zeton, 415

posebno sporocilo, ki dovoljuje napravi, katera ga je sprejela, da sme za
dolocen &as prevzeti nadzor nad komunikacijskim vodilom
Ziva nicla, 399
elektri¢ni tok, ki v signalnem tokokrogu te€e v primeru, ko je signalni nivo
ustrezen spodnji meji merilnega ali krmilnega obsega
Zivljenjski cikel, 45, 103
razvojna pot Zivega bitja ali proizvoda, ki ga ustvari Elovek, ki je razdeljen na
dobo spocetja in razvoja, dobo zrelosti in mo€i ter dobo staranja in smrti
Zivljenjski cikel programske opreme, 362
faze programskega proizvoda, od zamisli pa do prenehanja uporabe
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